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El CHCNAV AU20 MMS es un sistema cartográfico móvil de alta precisión montado en un vehículo. Con 
su sistema LiDAR mejorado, el AU20 MMS captura representaciones en 3D muy detalladas y precisas 
de los objetos terrestres. Su plataforma para vehículos de nueva generación admite la integración 
de una amplia gama de sensores, lo que amplía su versatilidad a distintos tipos de proyectos. Los 
algoritmos basados en IA optimizan la AU20, permitiendo un preprocesamiento inteligente y mejorando 
significativamente el flujo de trabajo de procesamiento en oficina y la calidad de los datos. El AU20 MMS 
se utiliza para la topografía de carreteras, la gestión de infraestructuras, los proyectos de reconstrucción 
y ampliación y la documentación conforme a obra, lo que permite a los profesionales ejecutar con 
eficacia las tareas de cartografía de carreteras.
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SISTEMA DE 

FLEXIBLE Y EFICAZ
CARTOGRAFÍA  MÓVIL

AJUSTE VMA BASADO EN IA
El cálculo basado en IA y la detección 
automática de puntos de control corrigen los 
errores de la nube de puntos con una precisión 
de dos centímetros, lo que garantiza que la 
precisión de los datos cumple los estándares 
topográficos de las autopistas, incluso en 
entornos complejos.

PRECISIÓN Y EXACTITUD 
EXCEPCIONALES
Equipado con tecnología de procesamiento de 
forma de onda en tiempo real (RWP) de cuarta 
generación, el láser del AU20 alcanza 2 millones 
de puntos por segundo y 200 revoluciones por 
segundo. Con una exactitud de 5 mm y una 
precisión de 3 mm, captura texturas finas de 
la carretera y características como tapas de 
alcantarilla y grosor de las marcas de los carriles.

PLATAFORMA DE DOBLE 
ESCÁNER
La plataforma para vehículos AP7 admite 
escáneres láser dobles, lo que duplica la 
densidad de datos. Un ángulo de barrido de 45° 
permite la adquisición simultánea desde varios 
ángulos, lo que reduce los ángulos muertos, 
mejora el reconocimiento de las señales de 
tráfico y aumenta la fiabilidad de los datos.

INTEGRACIÓN MULTISENSOR
El procesador integrado del AP7 admite hasta 
8 sensores externos, incluidas cámaras de 
detección de pavimento, lo que ofrece una 
solución completa de detección de daños en 
la carretera y admite diversas aplicaciones. 
Se integra a la perfección con las cámaras 
panorámicas más popu lares ,  como la 
Ladybug5+ y la Ladybug6, proporcionando a los 
usuarios la máxima flexibilidad del sistema.

COLOREADO 
PANORÁMICO CON IA
Aprovechando la IA avanzada para e l 
reconocimiento de vehículos y peatones, la 
precisión de la coloración panorámica del 
AU20 supera el 95%. La optimización con un 
solo clic garantiza nubes de puntos coloreadas 
limpias y sin interferencias.

NUBE DE PUNTOS DE 
ALTA DENSIDAD
La tecnología láser multiciclo de largo alcance 
del CHCNAV MMS permite capturar datos de 
hasta 2 millones de puntos por segundo en un 
radio de 250 metros. La cuadruplicación de 
la densidad de puntos garantiza una mayor 
calidad de los detalles de la carretera y la 
superficie.
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AP7 de un cabezal

Ladybug5+ 

El 90% de la esfera completa

0.05 m a 120 m

Retorno único 320.000 puntos/seg

Copia de datos, solución de POS, creación de 
nubes de puntos e imágenes, ajuste de franjas y 
perfeccionamiento de GCP, optimización del ruido, 
DOM aerotransportado y generación de modelos 3D.
Módulo de terreno, módulo de carreteras, 
módulo de volumen, módulo de extracciones de 
carreteras, módulo de extracciones de edificios.

-20 °C a +50 °C

IP64

DC 24V(20 ~ 27V )

80%, sin condensación

150 W (doble cabezal)

Preajustes de ganancia y exposición del ciclo 4

Cámara esférica de 360°

30 MP (5 MP × 6 
sensores), 10 FPS

2.5mm

2048 × 2448    

528*301*638mm 
(con AU20 instalado)

160 mm (altura) x 197 
mm (diámetro) /2,9 kg

7,5 kg (sin láser ni 
cámara)

AP7 de dos cabezales

Ladybug6
72 MP (12 MP × 6 
sensores), 15 FPS

6.94 mm

12,288 × 6144

505*604*609mm 
(con AU20 instalado)

198 mm (altura) x 269 
mm (diámetro) /5,2 kg

8,3 kg (sin láser ni 
cámara)

512G, opcional para 1T (aerotransportado)
Disco duro externo de 2 TB (montado en el vehículo)

Soportan vehículos montados, 
aerotransportados, mochilas y otros portadores;
compatible con LD5+, LD6, Basler y otras 
cámaras, permite capturar datos de hasta 8 
cámaras simultáneamente

Tipo

Tipo de cámara

Cobertura

Rango de medición
Puntos de datos 
generados

SW de 
procesamiento 
inteligente CoPre 

SW de extracción 
eficiente de características 
CoProcess

Temperatura de 
funcionamiento

Clasificación IP

El voltaje de entrada

Humedad(en funcionamiento)

Consumo de energía

Alto Rango Dinámico 
(HDR)

FOV

Resolución

Lente

Tamaño del CCD

Dimensiones

Dimensiones/Masa

Peso

Almacenamiento de datos

Multiplataforma

Performances générales du système

262,3 mm × 141,5 mm × 161 mm

3 mm (1σ,@ alcance 50 m) 

360°, seleccionable

Hasta 16

2,000,000 meas./seg.

1,5~250 m (montado en vehículo)
1,5~1450 m (aerotransportado)

2,82 kg

5 mm (1σ,@ alcance 50 m)

Hasta 7 zonas

Espejo giratorio

10~200 escaneos/seg

Forma de onda completa

Producto láser de clase 1 según IEC 
60825-1:2014

Dimensiones del instrumento

Precisión(5)

Campo de visión

Max. Número de impulsos 
de retorno(6)

Max.  Tasa de medición 
efectiva(1)

Rango(3)

Peso

Exactitud(4)

multiperiodo

Mecanismo de escaneo

Velocidad de exploración 
(seleccionable)

Forma de onda

Clasificación de 
productos láser

Escáner láser

*Las especificaciones están sujetas a cambios sin previo aviso.
(1) Valores típicos para condiciones medias.
(2) Terreno llano supuesto, ángulo de exploración ±45° FOV. 
(3) Probado en escenarios estándar CHCNAV a una temperatura ambiente de 25 °C y en un entorno sin 
obstáculos. Pueden producirse desviaciones de precisión en determinados escenarios.
(4) La exactitud es el grado de conformidad de una cantidad medida con su valor real (verdadero). 
(5) Grado en el cual las mediciones posteriores muestran los mismos resultados.
(6)El número real de ecos depende del entorno operativo, admitiéndose hasta 16 ecos.

Declaración de descargo de responsabilidad
Las especificaciones son valores teóricos o mediciones obtenidas por el personal del CHCNAV en 
condiciones específicas controladas (véanse las descripciones detalladas). Los resultados reales pueden 
variar debido a las diferencias entre productos, versiones de firmware, condiciones de uso, métodos 
y entornos. CHCNAV se esfuerza por proporcionar información precisa, pero no garantiza que este 
documento esté libre de errores técnicos, tipográficos o de visualización.  Consulte el producto real, y le 
recomendamos que consulte en detalle el modelo y la versión específicos antes de comprarlo.
CHCNAV se reserva el derecho de modificar este documento sin previo aviso.
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Max. range, @ρ >80%(1)

Max. range, @ρ >20%(1)

Tasa de repetición de impulsos láser PRR

Max. Altitud de vuelo operativa AGL,@ρ >20%(2)

Max. Número de impulsos de retorno

Escáner láser

0,005° RMS cabeceo/balanceo,
0,010° RMS rumbo

GPS:L1,L2,L5
GLONASS:L1,L2
BEIDOU:B1,B2,B3
GALILEO:E1,E5a,E5b

600 Hz

0.010 m RMS horizontal, 
0.020 m RMS vertical, 

Precisión de la actitud tras 
el postprocesado

Systèmes GNSS

Tasa de actualización de la IMU

Precisión de posición tras 
el postprocesado

Sistema de posicionamiento y orientación

Plataforma para vehículos AP7

Sistema de imágenes

SLAM Escáner láser

Ambiental

Eléctrico

Software opcional
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